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JUEGO DE BATERIAS
DE LITIO KHR-3HV
VER.3.1

[Caminata firme y estable]

El servomotor KRS-2552R3HV, desarrollado
para robots y utilizado en las articulaciones
del KHR-3HYV, utiliza engranajes metalicos
en todas las etapas y esta equipado con un
motor de alta potencia, logrando una alta
rigidez y un movimiento de alta precision.
Como resultado, a pesar de ser un robot
bipedo, es menos probable que se caigay
puede caminar de manera firme y estable.

c6d.02021



[Contenido del kit de facil montajel

No se requieren herramientas ni habilidades
especiales para ensamblar el KHR. La mayor parte
del trabajo se realiza simplemente atornillando los
tornillos con un destornillador. Los ensambladores
experimentados pueden ensamblarlo en un dia,
pero normalmente tarda de 2 a 3 dias. Tambien se
iIncluye un practico manual de ensamblaje.
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[Software dedicado facil de usar incluidol

No se requieren conocimientos especializados
para programar KHR. Se pueden crear
movimientos facilmente simplemente
organizando paneles con diversas funciones.
La mayor parte del trabajo se puede realizar
con solo el raton. Ademas, con la funcion de
ensenanza, se pueden posar y programar
movimientos directamente.



[Bateria LiFe potentel
El robot viene con una "ROBO Power Cell F3-850 Type (Li-Fe)' como fuente de energia .

Las baterias LiFe tienen una mayor capacidad de descarga que las baterias convencionales de
niquel-hidruro metalico, lo que permite que los robots funcionen con mayor estabilidad. Esto es
efectivo incluso con los 17 gjes estandar del KHR-3HV, e incluso si se aumenta el numero de gjes
a 22 0 mas, o se reemplazan por servos de alto par como el KRS-2572R2HV, los robots tendran
menos probabilidades de tambalearse.


https://kondo-robot.com/product/life_f3_850

[Abundantes ejemplos de mocionesl

El kit viene con muchos movimientos de muestra,
por lo que puede lograr rapidamente una amplia
gama de movimientos, incluidos no solo
movimientos basicos como moverse hacia adelante
y hacia atras, sino tambien disparar, golpear,
saludar, hacer paradas de manos, etc.

[Qué puedes hacer con el contenido del kit]

El kit KHR-3HV consta unicamente del robot. El
adaptador USB incluido permite la comunicacion
por cable con una PC. Con el software
HeartToHeart4 instalado en la PC, puede realizar
todo tipo de tareas, desde el mantenimiento del
robot hasta la creacion, el registro y la reproduccion
de movimientos.



CONTENIDO DEL KIT

e Marco de aleacion de aluminio liviano (anodizado)
e brazo servo de resina reforzada

e placa de control RCB-4HV , 17

e servomotores ICS KRS-2552R3HV

e celda de energia ROBO tipo F3-850 (Li-Fe)

e cargador G3

e adaptador USB dual HS

e cables servo negros

y otras piezas

[Entorno operativo del softwarel]
e SO compatible: Windows 10/11

"‘Debe cumplir con los requisitos del sistema del .NET utilizado.
e Puerto USB (1.1/2.0)

[Tamano completol
e 401,05 (alto) x 194.4 (ancho) x 129 (profundidad) mm

[Pesol
e Aprox.1500 g




EQUIPAMIENTO
DE EXPANSION

OPCIONES RECOMENDADAS
(SE VENDEN POR SEPARADO)

Anhadiendo sensores y unidades
opcionales a este kit, podras
realizar funciones como control
por radio y correccion automatica
de la marcha.



CONJUNTO
TRANSMISOR/RECEPTOR
KRC-6FS

El robot se puede controlar de forma inalambrica mediante los
botones del controlador. EL kit incluye un receptor, por lo que
este solo permite el control inalambrico.

[Contenido del juegol

e Transmisor KRC-6FS x 1

e Receptor KRR-6FS x 1
2-5 tornillos de rosca de cabeza baja x 5
Cable de conexion ZH 2B (100 mm) x 1
Cable de conexion ZH 2A (60 mm) x 1
Cable bifurcado Il x 1
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[Transmisor KRC-6FS]

e Alimentacion: 2 pilas AAAde 2,4V a 3,6 V (se venden por separado)

e Consumo de corriente: 66 mA durante la salida de ondas de radio (sin
conexion a la entrada analogica)

e Receptor compatible: KRR-6FS

e Entradas analogicas externas: 4

e Numero de unidades que se pueden usar simultaneamente:
32 unidades (hasta 16 unidades funcionan de forma simultanea)

e Salida de ondas de radio: 2,4 GHz FHSS 1 m\W

[Terminal de entrada analégical
Entrada maxima: 3,3V
Resolucion: 7 bits
Voltaje de salida de la fuente de alimentacion: 3.3V
Corriente de salida de la fuente de alimentacion: Hasta 20 mA en total
e Conector: Conector ZH de 3 pines, entrada AD de 1 pin,
salida de 3,3 V de 2 pines, GND de 3 pines.




[Receptor KRR-6FS]
e Tamano: 35 x 30 X 10,5 mm (sin conector)
Voltaje de entrada: 6 Va 12V
Consumo de corriente: 27 mA
e Velocidad de comunicacion: 115 200 bps (predeterminado) / 1,25 Mbps
e |D: 31 (fijo)
e Numero de unidades que se pueden usar simultaneamente: 32 unidades
(se garantiza el funcionamiento de hasta 16 unidades)
e Transmisor compatible: KRC-6FS "No compatible con KRC-5FH.
e "Placas conectables: RCB-4HV, RCB-4mini, RCB-3HV

El KRC-6FS es un controlador inalambrico para robots. Al presionar cada boton, se
pueden reproducir los movimientos asignados a la placa de control RCB-4/RCB-3.
Utiliza la banda de radio de 2,4 GHz y es posible el control inalambrico uno a uno
emparejando el transmisor y el receptor.

Tiene mas botones que los controladores de juegos disponibles comercialmente,
iIncluidos botones diagonales y especiales, por lo que puedes realizar mas
movimientos con una sola accion.



SENSOR GIROSCOPICO:
CONJUNTO KRG-5

Este sensor detecta la postura del robot y corrige
automaticamente la inclinacion. Este sensor giroscopico solo
detecta un gje, por lo que se utilizan dos: uno para la direccion
adelante/atras y otro para la direccion izquierda/derecha.

[Contenido del juegol
e KRG-5x2
e Cable de conexion ZH B 100 mm x 2

c6d.02031


https://kondo-robot.com/product/03213
https://kondo-robot.com/product/03213

Su simple instalacion mejora notablemente la estabilidad al
caminar del robot.

El cuerpo principal es ligero y esta disenado para ahorrar
espacio. Esta alojado en una carcasa especifica, por lo que se
fija al robot con tornillos y se puede girar 90" para ajustarse a
la direccion de deteccion

[Especificaciones]
e Tipo: Sensor giroscopico de 1 gje
e Dimensiones; 22,0 X 9,0 X 9,0 mm
e Peso:14d
Voltaje de alimentacion: 4 a 12 V
e Consumo de corriente: Aproximadamente 2 mA
Salida de voltaje analogica

[Modelos compatiblesl
e RCB-4HV




SENSOR DE ACELERACION:
CONJUNTO RAS-3 A

Cuando el robot cae, detecta si esta boca arriba o boca abajo y
determina automaticamente el movimiento para levantarse.
Tiene deteccion de 3 gjes, por lo que instalaremos uno.

[Contenido del juegol
e RAS-3x1
e Cable de conexion ZH B (ZH&conector servo) (100 mm) x 3

c6d.02030

Hecho en Japon


https://kondo-robot.com/product/03122
https://kondo-robot.com/product/03122

e Sensor de aceleracion de 3 gjes

e Se utiliza para detectar la postura del robot, por ejemplo, para determinar
si el robot se levantara despues de caerse.

e Cada uno de los tres gjes genera aproximadamente 1,65 V cuando esta
horizontal y el voltaje fluctua dependiendo de la inclinacion del gje.

Las vibraciones causadas por el movimiento del robot se eliminan mediante
un filtro. Esto permite obtener unicamente la inclinacion.

[Especificaciones]
e Dimensiones: 28 x 16 X 6,7 mm
e Peso: 21
e Tension de alimentacion: 4a 12V
e Consumo de corriente: 1,1 mA

[Modelos compatibles]
e RCB-4HV
e« KCB-5
e RCB-3HV
e« RCB-3J



CONJUNTO DE 5 SERVOS DE
=XPANSION KHR-3HV,
VERSION 3.1

Este es un conjunto de cinco servos de expansion para la version
KRS-2552R3HV utilizada en el KHR-3HV Ver.3.1. Al incorporarlos
al KHR-3HV, puede aumentar el numero de articulaciones de su
robot de las 17 estandar a 22.

[Contenido del juegol

KRS-2552R3HV ICS x 5

Cable de conexion ZH 2A (ZH<ZH) 50 mm x 2

Cable de conexion ZH 2A (ZH<ZH) 200 mm x 4

Cable de conexion ZH 2A (ZH&ZH) 300 mm x 1

Cable de conexion ZH 2B (ZH&~conector de servo) 350 mm x 2
Cable de conexion ZH 2B (ZH<~conector de servo) 550 mm x 2
Tornillo de cabeza baja M2-4 x 10

c06d.02024


https://kondo-robot.com/product/03233
https://kondo-robot.com/product/03233
https://kondo-robot.com/product/03233

Las articulaciones adicionales son un eje en la cintura, un eje en cada brazo
izquierdo y derecho, y un eje en cada articulacion de la cadera izquierda y
derecha.

Estos reemplazan los servos ficticios en cada ubicacion, lo que permite la
expansion sin cambiar el estilo del KHR-3HV.

[Especificaciones del KRS-2552R3> (a 11,1 V)]
e Par maximo: 14,0 kgf-cm
e Velocidad maxima: 0,14 s/60°
e Dimensiones: 41 x 21 x 30,5 mm (sin incluir las protuberancias)
e Peso: 41,5 g (sin incluir la bocina del servo)
« Angulo maximo de funcionamiento: 270°
e Consumo maximo de corriente: 1,3 A
e Tipo de engranaje: Metal
o Material de la carcasa: Resina
e Relacion de transmision: 312,41

[Modelos compatibles]
e KHR-3HV Ver.3.1
e KHR-3HV Ver.3
e KHR-3HV Ver.2



CONJUNTO DE MARCO

DIVIDIDO KHR-3HV V

R.1.1

Este juego de cuadro amplia significativamente el rango de
articulacion de cadera del KHR-3HV.

Simplemente reemplace la articulacion de cadera del kit con
este producto y podra abrir las piernas mas de 180 grados.

[Contenido del juegol

Conjunto de marco

Cable de conexion ZH 2A (ZH&ZH) 200 mm x 2

Cable de conexion ZH 2B (ZH<conector de servo) 300
mm X 2

Cable de conexion ZH 2B (ZH&conector de servo) 550
mm X 2

Tornillos

Correa de nailon

c0d.02027


https://kondo-robot.com/product/03230
https://kondo-robot.com/product/03230

Esto ampliara la gama de movimientos que puedes crear, como patadas
altas en combate o porteros en competiciones de futbol.

Al reemplazarlo con este producto, el pivote de pierna quedara inutilizable,
pero al anadir uno de los modelos KRS-2552, puedes anadir un pivote de
cintura, igual que el kit estandar.

[Modelos compatibles]
e KHR-3HV Ver.3
e KHR-3HV Ver.2




EQUIPAMIENTO DE
MANTENIMIENTO

Unidades opcionales de
matenimiento a este kit, podras
realizar cambios en sus
servomotores, cables y/o tornillos
especificos, entre otros.



C

T

- DA DE ENERGIA ROBO
DO F3-850 (LI-FE)

Esta es una bateria de ferrita de litio de 3 celdas, 9,9 V y 850 mAh
para robots. Incluye un terminal de carga de equilibrio XH y un
conector preinstalado, lista para usar.

"Al

utilizarlo, lea atentamente el manual incluido y realice la

carga de equilibrio utilizando un cargador compatible con Li-Fe.

[Especificaciones]

Dimensiones: 19 X 43 X 55 mm

Peso: 82 g

C-Rate (Continua/Rafaga). 15C/20C
Conector de bateria: Conector VH (3 pines)
Conector de equilibrio: Conector XH (4 pines)

c6d.02023


https://kondo-robot.com/product/03230
https://kondo-robot.com/product/03230
https://kondo-robot.com/?post_type=faq&p=11609&preview=true

CIRCUITO INTEGRADO
KRS-2552R3HV

El servomotor estandar del KHR-3HV version 3.1 Todas las
etapas utilizan engranajes metalicos y la etapa final utiliza
cojinetes, lo que le confiere una gran rigidez y permite una
reproduccion fluida de movimientos bajo carga y al caminar.

[Contenido - unidad] c0d.02026
e Cable de conexion ZH 2A (300 mm) x 1
e Cable de conexion ZH 2B (300 mm) x 1
e Tornillo de fijacion de bocina de cabeza bajaM3 x 8 x 1

[Contenido - kit 6 unidades] c6d.02025
e Cable de conexion ZH 2A (300 mm) x 6,
e Cable de conexion ZH 2B (300 mm) x 6,
e Tornillo de fijacion de bocina de perfil bajo M3 x 8 x 6

Hecho en Japon


https://kondo-robot.com/product/03230
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[Especificaciones]
e Par maximo: 14,0 kgf « cm
e Velocidad maxima: 0,14 s/60°
e Dimensiones: 41 x 21 x 30,5 mm (sin protuberancias)
e Peso: 41,5 g (sin servo cuerno)
« Angulo maximo de funcionamiento: 270°
e Consumo maximo de corriente: 1,3 A
e Tipo de engranaje: Metal
o Material de la caja: Resina
e Relacion de engranaje: 312,41
e Voltaje de alimentacion: Especificacion HV (Q V a 12 V)
e Estandar de comunicacion: ICS53.6 (serie/PWM seleccionable)
e Velocidad de comunicacion: 115200/625000/1250000 bps
e Configuracion inicial: IDO/BR115200
e Nivelde senal: TTL
Modo de rotacion: Posible

[Placas de control compatibles]
e RCB-4HV
e RCB-4mini
e RCB-3HV




JUEGO DE CABLES D
CONEXION ZH 2
[SERIE KHR-3HV]I

Este es un juego de dos cables de conexion ZH flexibles para el
KHR-3HV version 3. Incluye cables para un robot. Tambien es
compatible con el KHR-3HV version 2 y versiones anteriores. Se
recomienda su uso para mantenimiento.

/ [Contenido del conjunto]

e Cable de conexion ZH 2A 50 mm x 3
e Cable de conexion ZH 2A 100 mm x 8
e Cable de conexion ZH 2A 200 mm x 2
e Cable de conexion ZH 2B 100 mm x 2
e Cable de conexion ZH 2B 200 mm x 2
e Cable de conexion ZH 2B 300 mm x 2
e Cable de conexion ZH 2B 450 mm x 2
e Correa de nailon

e Etiqueta de identificacion del cable

c0d.02028


https://kondo-robot.com/product/03230
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Incluye cables para un robot. Tambien es compatible con el
KHR-3HV version 2 y versiones anteriores. Se recomienda su uso
para mantenimiento.

[Tipo de conectorl
e Conector ZH: ZHR-3
e Conector servo

[Modelos compatibles] Cable de conexion ZH 2A
e KHR-3HV varios modelos

Cable de conexion ZH 2B



CABLE DE CONEXION ZH 2 TIPO B

Este es el cable de conexion ZH utilizado en el KHR-3HV Ver. 3. El cable es
mas suave que los modelos anteriores y es mas facil de manipular.

Un lado tiene un conector ZH y el otro un conector de servo. El conector de
servo se puede conectar a un conector de pines con paso de 2,54, como el
RCB-4HV.

El conector ZH es compatible con las series KRS-2500 y KRS-3300. Al
conectar servos en cadena, uselo junto con el cable de conexion ZH de 2 A

[Longitudes disponibles]
e 100MmM c6d.02061
e 200MmMm c0d.02062
e 300MmM c6d.02063
e 350Mm c6d.02064
e 450mMm c0d.02065
e 550mMm. c6d.02066

"Cada cable se vende individualmente.

[Tipo de conector]
e Conector ZH: ZHR-3
e Conector de servo


https://kondo-robot.com/product/02329
https://kondo-robot.com/product/02091
https://kondo-robot.com/product/01155

CABLE DE
CARGA/DESCARGA D
SBATERIA HV

Cable de conexion de bateria para cargador/descargador.

[Contenidol
e cuerpo del cable x1

[Modelo compatiblel
e MX-301R

c06d.02039
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CORDON DE DOS PUNTAS I

Este cable divide el cableado en dos. Se utiliza para configurar
servos, conectar una conexion en cadena y alimentar.

[Contenidol
e Cuerpo del cable x 1

[Modelos compatiblel
e Cable de conexion del conector del servo

c6d.02040
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ADAPTADOR USB DUAL HS

Este es un adaptador USB multifuncion que integra las
funciones del Adaptador USB serie HS y el Adaptador USB ICS
HS.

[Contenido del conjuntol

Cable de dos clavijas Il x 1

Cable de extension blanco y hegro x 1
Cable de extension en serie (1,5 m) x 1
Cable de conversion (para bateria HV) x 1
Cable de conversion (para bateria LV) x 1
Cable de conversion ZH x 1

Sello protector (para unidad principal) x 1

c6d.02029
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https://kondo-robot.com/product/03233

Puede seleccionar el "Modo serie’ o el "Modo ICS" accionando el interruptor. El
color del LED en la parte superior de la unidad cambia segun el modo, lo que
facilita identificar el modo USB.

Modo ICS: Rojo (se comunica con servos y receptores).

Modo serie: Verde (se comunica con placas como RCB-4)

Este adaptador USB admite alta velocidad, lo que le permite configurar la
velocidad de comunicacion entre la placa y los servos hasta 1,25 Mbps.

[Especificaciones]
e Sistema operativo compatible: Windows 8/8.1/10/11
e USB compatible: USB 1.1/2.0
e Tamano: 52 x 15 X 9 mm
e Entorno operativo: 300 a 1,25 Mbps (nivel TTL) tanto en modo ICS
como en modo serie

[Modelos compatiblesl
e RCB-4HV/3HV/3J
e Dispositivos compatibles con ICS (servo KRS, KRR-5FH, etc.)



SOCINA DE ALUMINIO D
DIAMETRO PEQUENO
(PCD®12-M2-OFFSET 0)

Esta bocina de servo de aluminio tiene la misma forma que la
bocina de servo estandar del kit KHR-3HV. Al reemplazar la de
resina, se puede aumentar la resistencia del gje.

[Contenido 01 unidad] c6d.02032
e Cuerpo de cuerno x 1

[Contenido del conjunto 06 unidades]  ¢0d.02033
e Cuerpo de cuerno x 6


https://kondo-robot.com/product/03233
https://kondo-robot.com/product/03233
https://kondo-robot.com/product/03233

El cambio de resina a aluminio aumenta la durabilidad, lo que es
especialmente efectivo para la parte inferior del cuerpo, que
esta sujeta a mucha tension.

[Materiall
e Aluminio

[Modelos compatibles]
e Serie KRS-2500

Ejemplo de instalacion en
KHR-3HV



SOCINA DE DIAMETRO
DEQUENO (PCD®12-M2-
OFFSET 0) 2 PIEZAS

Esta es la bocina del servo estandar para el kit KHR-3HV. Se
utiliza fijandola al eje de salida de la serie KRS-2500.

[Contenido del conjuntol
e Cuerpo de cuerno x 12

[Materiall
e Resina

[Modelos compatibles]
e Serie KRS-2500

c6d.02034
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SBOCINA LIBRE 2500B
(PCD®12-M2-OFFSET+2)
2 PIEZAS

Esta es la bocina estandar del kit KHR-3HV. Se fija al eje de la
caja inferior de la serie KRS-2500.

[Contenido del conjuntol
e Cuerpo de bocina x 12
e Tornillo de cabeza plana 2.6-6 x 12

[Materiall
e Resina

[Modelos compatibles]
e Serie KRS-2500

c0d.02035
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SUELA DE BANERA S-02

Esta es la base de banera estandar para el KHR-3HV. Es
ligeramente mas grande para mayor estabilidad. Solo se
puede instalar en el KHR-1HV/2HV y Manoil.

[Contenido del conjuntol
e Cuerpo de banhera x 2
e Tornillo M2-6BH x 9

[Modelos compatibles]
e KHR-3HV
e KHR-2HV
e KHR-1HV

c06d.02036
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BRAZO SERVO 2500A (PARA
LA SERIE KRS-2500)

Este es un brazo servo para la serie KRS-2500, incluido de
serie con el KHR-3HV. Esta dividido en tres partes: superior,
inferior y base, lo que facilita su montaje y mantenimiento.

[Contenido del conjuntol
e Juego de brazos x 4
e Tornillos de rosca 2.6-10BH x 8

[Materiall
e Resina

[Modelos compatibles]
e Serie KRS-2500

c6d.02037
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Se puede acoplar una bocina de
pequeno diametro a la base vy, al
ensamblarlas, se crea un brazo
transversal. El brazo superior
tiene estrias, lo que permite
acoplarlo directamente al servo
sin hecesidad de una bocina.

Puedes combinar las bases
entre si.

Ejemplo de instalacion en la
serie KRS-2500

Se puede acoplar un cuerno
de diametro pequeno a la
base.

"El cuerno de diametro
pequeno no esta incluido.




SOLO PLACA RCB-4HV

El RCB-4HV se utiliza junto con HeartToHeart4 (HTH4). HTH4
es un software para crear movimientos. La mayor parte del
trabajo se puede realizar simplemente operando el panel en
pantalla con un raton, por lo que incluso quienes no tengan
experiencia en programacion pueden crear movimientos
facilmente.

[Accesorios]
e Cable de alimentacion A x 1

[Interfaz]
e Adaptador USB dual HS
o Adaptador USB serial HS

c6d.02038
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[Especificaciones]
e Dimensiones: 45 X 35 X 13 mm (sin incluir las protuberancias)
e Peso:12 g
e Voltaje de alimentacion:6Vai12V
e Servos compatibles: Solo seriales
e Estandares de comunicacion: ICS3.0/3.5/3.6
e Velocidad de comunicacion: 115200/625000/1250000
e Nivelde senal: TTL
e Numero maximo de conexiones ICS: 33
e Metodo de conexion: Conexion en cadena
e Terminales SIO: 8 (2 sistemas)
e Terminales AD: 10
e PIO: 10
e Puerto COM: 1
e Terminales: Conector de servo
e Software compatible: HeartToHeart4

[Entorno operativo de software]

e Sistema operativo compatible: Windows 8/8.1/10 (64 bits)
‘Se requiere Microsoft .NET Framework 4.6 o superior.

e Puerto USB (1.1/2.0)



SOLE GRIP A [TIPO DE ALTO
AGARRE, DUREZA 20
GRADOS, 98]

El agarre perfecto para la base de banera de la serie KHR. El
efecto antideslizante mejora la estabilidad. El agarre perfecto
para la base de banera de la serie KHR.

[Contenidol
e Sole Grip A x 10 (1 hoja)

[Modelos compatiblel
e Suela de banera S-01/02

c0d.02041
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SOLE GRIP B [TIPO DE
AGARRE, DUREZA 25
GRADOQOS, &7

El agarre perfecto para la base de banera de la serie KHR. El
efecto antideslizante mejora la estabilidad. El agarre perfecto
para la base de banera de la serie KHR.

[Contenido]
e Sole Grip B x 10 (1 hoja)

[Modelos compatiblel
e Suela de banera 5-01/02
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https://kondo-robot.com/product/01228
https://kondo-robot.com/product/01228
https://kondo-robot.com/product/01228
https://kondo-robot.com/product/02145
https://kondo-robot.com/product/02145

-STUCH

ORIGINAL KONDO

D

- TORNILLOS

|deal para almacenar tornillos y piezas pequenas.

[Contenidol

e Estuche de tornillos x 1
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AURICULAR A

Este es el teléefono estandar para el KHR-3HV.

[Contenidol
e Juego completo de piezas de resina
e 2-8 tornillos de rosca de cabeza baja x 13

[Modelos compatiblel
e KHR-3HV

c6d.02044
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GUIA DE CABLE (PEQUENA)

Esta es la guia de cable estandar para el KHR-3HV. Se
recomienda como pieza de reparacion.

[Contenido]
e Guia de cables (pequena) x 10 (corredor x 2 hojas)

[Modelos compatiblel
e KHR-3HV

c0d.02045
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GUIA DE CABLE (PEQUENA)
(GRIS OSCURO)

Esta es la guia de cable gris oscuro estandar para el KHR-3HV
version 3. Se recomienda como pieza de reparacion.

[Contenidol
e Guia de cables (pequena) x 10 (corredor x 2 hojas)

[Modelos compatiblel
e KHR-3HV

c6d.02046
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CONJUNTO DE MOCHILA A

Este es el conjunto de mochila estandar para el KHR-3HV. Su
mecanismo de apertura y cierre con un solo toque facilita
considerablemente el mantenimiento. Contiene todas las
plezas necesarias para el KHR, desde la placa de control hasta
el receptor y los sensores.

[Contenidol
e Conjunto completo de piezas de resina.
e 2-5tornillos de rosca de cabeza bajax 9
e 2-8 Tornillos de rosca de cabeza baja x 11
e Tornillo M2-6BH x 9
e Tornillos de fijacion de bocina de cabeza plana x 4

c0d.02047
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La mochila puede acomodar la placa de control, sensores y
dispositivos inalambricos.

Al exponer el cable de extension, puede acceder facilmente a la
placa de circuito dentro de la mochila.

[Modelos compatiblesl
e KHR-3HV




CONJUNTO DE MOCHILA A
(GRIS OSCURO)

Este es el conjunto de mochila estandar para el KHR-3HV,
Incluye las piezas gris oscuro utilizadas en el KHR-3HV
version 3.

[Contenidol
e Juego completo de piezas de resina
2-5 tornillos de rosca de cabeza baja x 9
2-8 tornillos de rosca de cabeza baja x 11
Tornillos M2-6BH x 9
Tornillos de fijacion de bocina de cabeza plana x 4

c6d.02048
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La mochila puede almacenar el RCB-4HYV, el sensor giroscopico
KRG-4, el sensor de aceleracion RAS-3, el receptor de
controlador inalambrico KRR-5 y otros elementos.

Las especificaciones del producto, como las dimensiones del
cuerpo principal, no han cambiado respecto al producto anterior
(Conjunto de mochila A).

[Modelos compatibles]
e KHR-3HV
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CARENADO DELANTERO A
DEL KHR-3HV

Este es un juego de carenado delantero estandar para el KHR-
3HV. Esta fabricado en plastico para una mayor durabilidad.

Tambien se pueden instalar placas y sensores dentro del
carenado delantero.

[Contenido]
e Juego completo de piezas de resina
e 2-5tornillos de rosca de cabeza baja x 5
e 2-8 tornillos de rosca de cabeza baja x 5

[Modelos compatibles]
e KHR-3HV

c6d.02049
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KHR CARA A

Este es el juego de caratulas estandar para el KHR-3HV.
Siguiendo la guia en la parte posterior de la caratula y
cortando un circulo, puedes conectar un LED de 3 mm.

Se puede acoplar una bocina de pequeno diametro, lo que
permite acoplarla a un servo.

[Contenidol
e Juego completo de piezas de resina
e 2-5tornillos de rosca de cabeza baja x 5
o 2-8 tornillos de rosca de cabeza baja x 6

[Modelos compatibles]
e KHR-3HV

c06d.02050
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JUEGO DE PIEZAS KHR-3HV
(GRIS OSCURO)

Este juego de piezas en gris oscuro viene con el KHR-3HV
version 3. Es compatible con todos los modelos KHR-3HV
lanzados hasta la fecha. Uselo segun sus preferencias.

[Contenidol
e Carcasa frontal x 01 conjunto completo
e Cara KHR x 01 conjunto completo
e Auricular x 01 conjunto completo
e Guia de cable (pequena) x 01 conjunto completo

[Modelos compatibles]
e KHR-3HV

c6d.02067
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TORNILLO DE ROSCA
2.3-6BH

Estos tornillos se utilizan con KHR-3HV,
Recomendados para reparaciones.

[Contenidol
e Tornillos x 100

TORNILLO DE FIJACION
DE BOCINA DE CABEZA
BAJA M3-8

Estos tornillos son compatibles con los
ejes de salida de varios servos KRS. Son
ideales para fijar bocinas, brazos de
servo, etc.

[Contenidol
e Tornillos x 50

%
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TORNILLO DE ROSCA
2.0-10BH

Estos tornillos se utilizan con el KHR-3HV.
Sirven para fijar el brazo del servo de 2500
A. Recomendados n para reparaciones.

[Contenido]
e Tornillos x 100

TORNILLO DE ROSCA DE
CABEZA BAJA 2-5

Son ideales para fijar la carcasa del servo y
el marco de aluminio de la serie KRS-2500.
También se recomiendan para
reparaciones.

[Contenido]
e Tornillos x 100



T
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TORNILLO DE ROSCA DE
CABEZA BAJA 2-8

Son ideales para fijar la carcasa del servo
de la serie KRS-2500 a marcos de aluminio )
gruesos o piezas de plastico. Tambien se

recomiendan para reparaciones.

[Contenido]
e Tornillos x 100

c0d.02056

TORNILLO M2-6BH

Estos tornillos se utilizan con KHR-3HV,
etc. Recomendados para reparaciones.

[Contenidol
e Tornillos x 50

c06d.02058

TORNILLO DE CABEZA
BAJA M2-4

Sirven para fijar las piezas del chasis y las
bocinas del servo. Recomendados para
reparaciones.

[Contenido]
e Tornillos x 100

TUERCA M2

Esta tuerca se utiliza en el KHR-3HV, etc.
Recomendada para reparaciones.

[Contenidol
e Tuercas x 50



2-6 TORNILLOS DE TORNILLO DE CABEZA
ROSCA AVELLANADOS PLANA 3-6

"W Sirven para fijar la guia del cable . Se % )j,i‘; Estos tornillos se utilizan con KHR-3HYV, etc.
> recomiendan para reparaciones, etc. Recomendados para reparaciones.

[Contenidol [Contenido]
e Tornillos x 100 e Tornillos x 100

c0d.02059 c0d.02060

PASADOR DE CUERPO

Pasadores de fijacion del carenado para
KHR-3HV/2HV/1HV. .

[Contenido]
e Pasadores para el cuerpo x 10

c6d.02068


https://kondo-robot.com/product/01160

3322883
7352}

PRODEIND

CONTACTO

Manuel Soto R.

Ejecutivo de Ventas

@ msoto@prodeind.cl
(%) +569 4716 4755

www.prodeind.cl




